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DESKRIPSI MATA KULIAH

Fitur Dasar Laut merupakan mata kuliah pilihan bidang hidrografi yang bertujuan untuk mengidentifikasi panorama
permukaan dasar laut atau morfologi dengan gambaran. Dalam mata kuliah ini mahasiswa akan mempelajari tentang
definisi dan identifikasi fitur yang ada di dasar laut. Fitur dasar laut yang dimaksud terdiri dari dua macam, vyaitu fitur
dasar laut alami dan fitur dasar laut buatan. Dalam mata kuliah ini juga akan dibahas mengenai instrumen yang digunakan
untuk akusisi data dalam pendeteksian fitur dasar laut dan juga data yang dihasilkan dari masing-masing instrumen
tersebut.

CAPAIAN PEMBELAJARAN LULUSAN

Mampu menerapkan pengetahuan matematika, sains, dan keteknikan di bidang geodesi, surveying, hidrografi,
A |penginderaan jauh, fotogrametri, sistem informasi geografis, dan kadaster untuk mendapatkan pemahaman
menyeluruh tentang prinsip-prinsip keteknikan.

Mampu mengidentifikasi, merumuskan, menganalisis dan menyelesaikan permasalahan pada bidang geodesi,

¢ surveying, hidrografi, penginderaan jauh, fotogrametri, dan kadaster.

Mampu menerapkan teknologi informasi & komunikasi serta perkembangan teknologi terkini dalam bidang

E geodesi, surveying, hidrografi, penginderaan jauh, fotogrametri, sistem informasi geografis, dan kadaster.

CAPAIAN PEMBELAJARAN MATA KULIAH

1 |Mampu menjelaskan tentang definsi dan macam-macam fitur dasar perairan

Mampu menganalisa data backscatter, watercolumn dan data batimetri dari hasil survei hidrografi

Mampu mengidentifikasi objek didasar laut

Mampu menjelaskan instrumen yang digunakan dalam pengambilan data fitur dasar laut dan software pengolahan
datanya

Metode yang digunakan dalam pengambilan data fitur dasar laut

2
3
4
5
6 |Mampu menjelaskan prosedur validasi data sub-buttom profiler

BAHAN KAJIAN

Definisi dan macam-macam fitur dasar perairan

Backscatter, watercolumn dan data batimetri

Identifikasi objek didasar laut

Instrumen dan software untuk identifikasi fitur dasar laut
Metode yang digunakan dalam pengambilan data fitur dasar laut
Validasi data sub-bottom profiler
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PRASYARAT

Penginderaan Dasar Laut
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