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DESKRIPSI MATA KULIAH 

Pembahasan matakuliah  optimasi dinamis mencakup pengkajian dasar-dasar 

kalkulus variasi, control optimal, pemodelan, aplikasi, simulasi dan 

komputasi. Pada proses pembelajaran di kelas peserta didik akan belajar untuk 

mengidentifikasi permasalahan nyata, memodelkan, dan menyelesaikannya. 

Selain diarahkan untuk belajar mandiri melalui tugas-tugas, peserta didik 

diarahkan untuk bekerjasama  dalam kerja kelompok dan menulis karya 

ilmiah dalam bentuk paper. 

CAPAIAN PEMBELAJARAN LULUSAN YANG DIBEBANKAN 

MATA KULIAH 

3.1.2 Mampu menguasai dan mengembangkan konsep-konsep 

matematika bidang pemodelan dan optimasi system 

3.2.2 Mampu memformulasikan masalah nyata dalam model matematika 

4.1.1 Mampu menerapkan pokok-pokok matematika bidang Analisis dan 

Aljabar terapan untuk mendukung riset bidang matematika dan 

bidang lain 

4.1.2 Mampu menerapkan pokok-pokok matematika bidang Pemodelan 

dan Optimasi Sistem untuk mendukung riset bidang lingkungan, 

pemukiman, kelautan, energi, atau teknologi informasi 

4.2.1 Mampu melakukan kajian tentang keakuratan suatu model 

matematis dari suatu permasalahan inter- atau multi-disiplin 

CAPAIAN PEMBELAJARAN MATA KULIAH 

1. Mahasiswa mampu mengikuti perkembangan dan menerapkan 

matematika serta mampu berkomunikasi secara aktif dan benar  baik 

lisan ataupun tulisan 

2. Mahasiswa mampu menjelaskan prinsip-prinsip dasar dan lanjut dari 

Teori yang dipahaminya  khususnya berkaitan dengan optimasi dinamis 

3. Mahasiswa mampu menjelaskan secara cerdas dan kreatif tentang 

peranan signifikan optimasi dalam  bidang rumpun pengetahuan terkait 

atau bidang lainnya 
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POKOK BAHASAN 

• Kalkulus Variasi 

• Kendali Optimal 

PRASYARAT 

__ 
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